Zpracoval: Zdenck Horak
Projekt vyvoje nové RJ spojky FORD transit
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stavajici stav (ptvodni jednotka):

Dodana fidici jednotka spolu s mechanickou ¢asti pro ru¢ni fizeni vozidla, vyzadovala
pracné nastaveni snimact. Pokud se vSe povedlo dle navodu na sefizeni, jizda, respektiveé
rozjezd byl stylem piiskoku (pfi popojizdéni zazitek). Jednotka neumoziovala funkci
brzdéni motorem (spojka pti volnob&hu je rozepnuta). Tato chybé&jici funkce pfi jizde€ ze
svahu u takto velkého vozidla je nebezpe¢na.

Komunikace s vyrobcem na odstranéni, doplnéni netispésna.

pozadavky na vyvoj prototypu RJ:

jednoduché zdmeéna za ptivodni jednotku

co nejmensi pocet ovladacich prvkl

jednoduché sefizeni snimact polohy (potenciometry)
plynuly rozjezd

brzdéni motorem

kompletni podklady prototypu

vysledek vyvoje prototypu:
Zatizeni je zaménitelné za ptivodni RJ (rozpojitelné konektory)
Jednoduché setizeni snimacli- viz manudl
zobrazeni: alfanumericky display LCD, 7-seg ¢islovka, Led diody
plynuly rozjezd: je aktivovan piidrzenim tlacitka na fadici pace cca Isec
pohybem plynové paky v rozsahu zabéru spojky nad volnobéz. otackami
motoru, zaciné spojka kopirovat jeji pohyb. TL1 na plynové pace ukoncuje
rezim rozjezdu. Spojka dokonci pohyb do polohy (ON), volny fetéz.
jizda: spojka je ovladana fidicem
- vypina spojku zatlatenim paky plynu pod polohu volnob&éhu
- zapina spojku tlacitkem na plynové pace (TL1)
zatiZzeni vozidla: jednoducha volba kiivky rozjezdu dle zatiZeni vozidla, nebo stoupani
dopliikové funkce:
méteni teploty
méteni napéti palubni sité
2x vstup pro piipojeni snimacti otacek
vyvoj prototypu probihal na ptipravku simulujici mechanicky pohyb spojky

dokumentace:
HW c¢ast - dokumentace OrCad 10.5, Corel 11, pdf
SW programové vybaveni - zdrojovy kod v C

zkousky vyvoje prototypu:
zkousky na vozidle provadi sam zadavatel projektu



